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Перечень оборудования и средств обучения для оснащения 
Центров образования цифрового и гуманитарного профилей «Точка Роста» в 

рамках мероприятия «Обновление материально-технической базы для 
формирования у обучающихся современных естественно-научных и 

технологических навыков» физическая лаборатория. 

№ 
п/п Наименование Примерные технические характеристики Ед.изм. Кол-во 

1. ЦИФРОВОЕ ОБОРУДОВАНИЕ 

ПАК Цифровая 
образовательная 
среда в составе 

Обеспечение централизованного 
мониторинга эксплуатационных 
параметров пользовательских устройств; 
менеджмент используемых 
образовательных приложений, встроенные 
базовые средства для проведения занятий и 
редактирования материалов. 

комплект 1 

1.1. 

Цифровая 
лаборатория по 
биологии 
(ученическая), 
Цифровая 
лаборатория по 
химии 
(ученическая) 

Цифровая лаборатория по физике 
(ученическая). Количество - 3 ед. Описание: 
Обеспечивает выполнение экспериментов 
по темам курса физики. Комплектация: 
Беспроводной мультидатчик по физике с 6-
ю встроенными датчиками: Цифровой 
датчик температуры с диапазоном 
измерения не уж е чем от -20 до I20C 
Цифровой датчик абсолютного давления с 
диапазоном измерения не уж е чем от 0 до 
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500 кПа Датчик магнитного поля с 
диапазоном измерения не уж е чем от -80 до 
80 мТл Датчик напряжения с диапазонами 
измерения не уж е чем от -2 до +2В ; от -5 
до +5В; от -10 до + ЮВ; от -15 до + 15В 
Датчик тока не уж е чем от -1 до + 1А 
Датчик акселерометр с показателями не 
менее чем: ±2 g; ±4 g; ±5 g Отдельные 
устройства: USB осциллограф не менее 2 
канала, +/-100В Аксессуары: Кабель USB 
соединительный Зарядное устройство с 
кабелем miniUSB USB Адаптер Bluetooth 
4.1 LowEnerg}' Конструктор для проведения 
экспериментов Краткое руководство по 
эксплуатации цифровой лаборатории 
Программное обеспечение Методические 
рекомендации (40 работ) Наличие 
русскоязычного сайта под держки Наличие 
видеороликов; 4. Ноутбук. Количество - 3 
ед. Описание: Форм-фактор: ноутбук; 
Жесткая, неотключаемая клавиатура: 
наличие; Русская раскладка клавиатуры: 
наличие; Диагональ экрана: не менее 15,6 
дюймов; Разрешение экрана: не менее 
1920x1080 пикселей; Количество ядер 
процессора: не менее 4; Количество 
потоков: не менее 8; Базовая тактовая 
частота процессора: не менее 1 ГГц; 
Максимальная тактовая частота процессора: 
не менее 2,5 ГГц; Кэш-память процессора: 
не менее 6 Мбайт; Объем установленной 
оперативной памяти: не менее 8 Гбайт; 
Объем поддерживаемой оперативной 
памяти (для возможности расширения): не 
менее 24 Гбайт; Объем накопителя SSD: не 
менее 240 Гбайт; Время автономной работы 
от батареи: не менее 6 часов; Вес ноутбука с 
установленным аккумулятором: не более 1,8 
кг; Внешний интерфейс USB стандарта не 
ниже 3.0: не менее трех свободных; 
Внешний интерфейсЬАЫ (использование 
переходников не предусмотрено): наличие; 
Наличие модулей и интерфейсов 
(использование переходников не 
предусмотрено): VGA, HD Ml; 
Беспроводная связь Wi-Fi: наличие с 
поддержкой стандарта IEEE 802.1 Inwiu 
современнее; Web-камера: наличие; 



Манипулятор "мышь": наличие; 
Предустановленная операционная система с 
графическим пользовательским 
интерфейсом, обеспечивающая работу 
распространенных образовательных и 
общесистемных приложений: наличие; 5. 
МФУ (принтер, сканер, копир). Количество 
- 1 ед. Описание: Тип устройства: МФУ 
(функции печати, копирования, 
сканирования); Формат бумаги: не менее 
А4; Цветность: черно-белый; Технология 
печати: лазерная Максимальное разрешение 
печати: не менее 1200*1200 точек; 
Интерфейсы: Wi-Fi, Ethernet (RJ-45), USB. 

1.2. 

Четырёхосевой 
учебный 
робот-манипулятор 
с модульными 
сменными 
насадками 

Учебный робот-манипулятор предназначен 
для освоения обучающимися основ 
робототехники, для подготовки 
обучающихся к внедрению и последующему 
использованию роботов в промышленном 
производстве. Количество осей робота 
манипулятора - четыре. Перемещение 
инструмента в пространстве по трем осям 
должно управляться шаговыми 
двигателями. Напряжение питания шаговых 
двигателей не более 12 В. Серводвигатель 
четвертой оси должен обеспечивать поворот 
инструмента. Угол поворота манипулятора 
на основании вокруг вертикальной оси не 
менее 180 градусов. Для определения 
положения манипулятора при повороте 
вокруг вертикальной оси должен 
использоваться энкодер. Угол поворота 
заднего плеча манипулятора не менее 90 
градусов. Угол поворота переднего плеча 
манипулятора не менее 100 градусов. Для 
определения положения заднего и 
переднего плеч манипулятора должен 
использоваться гироскоп. Угол поворота по 
четвертой оси не менее 180 градусов. 
Должна быть возможность оснащения 
сменными насадками (например, держатель 
карандаша или фломастера, присоска с 
серводвигателем, механическое захватное 
устройство с серводвигателем, устройство 
для лазерной гравировки или устройство 
для ЗБ-печати). Должна быть возможность 
подключения дополнительных устройств 
(например,транспортера, рельса для 
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перемещения робота,пульта управления 
типа джойстик, камеры машинного зрения, 
оптического датчика, модуля беспроводного 
доступа. Робот манипулятор должен 
обеспечивать перемещение насадки в 
пространстве, активацию насадки, 
возможность получения сигналов от камеры 
и датчиков, возможность управления 
дополнительными устройствами. 
Материал корпуса - алюминий. Диаметр 
рабочей зоны (без учета навесного 
инструмента и четвертой оси) не менее 320 
мм. Интерфейс подключения - USB. Должен 
иметь возможность автономной работы и 
внешнего управления. Управляющий 
контроллер должен быть совместим со 
средой Arduino. 
Управляющий контроллер совместим со 
средой программирования Scratch, и языком 
программирования С. Должен обеспечивать 
поворот по первым трем осям в заданный 
угол и на заданный угол, поворот по 
четвертой оси на заданный угол, движение в 
координаты X, Y, Z, перемещение на 
заданное расстояние по координатам X, Y, 
Z, передачу данных о текущем положении 
углов, передачу данных о текущих 
координатах инструмента. Должен 
поддерживать перемещение в декартовых 
координатах и углах поворота осей, с 
заданной скоростью и ускорением. Типы 
перемещений в декартовых координатах: 
движение по траектории, движение по 
прямой между двумя точками, 
перепрыгивание из точки и точку 
(перенос объекта). 

2. КОМПЬЮТЕРНОЕ ОБОРУДОВАНИЕ 

2.1. Ноутбук 

Форм-фактор: ноутбук; 
Жесткая, неотключаемая клавиатура: 
наличие; 
Русская раскладка клавиатуры: наличие; 
Диагональ экрана: не менее 15,6 дюймов; 
Разрешение экрана: не менее 1920 х 1080 
пикселей; 
Количество ядер процессора: не менее 4; 
Количество потоков: не менее 8; 
Базовая тактовая частота процессора: не 
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менее 1 ГГц; 
Максимальная тактовая частота процессора: 
не менее 2,5 ГГц; 
Кэш-память процессора: не менее 6 Мбайт; 
Объем установленной оперативной памяти: 
не менее 8 Гбайт; 
Объем поддерживаемой оперативной 
памяти (для возможности расширения): не 
менее 24 Гбайт; 
Объем накопителя SSD: не менее 240 Гбайт; 
Время автономной работы от батареи: не 
менее 6 часов; 
Вес ноутбука с установленным 
аккумулятором: не более 1,8 кг; 
Внешний интерфейс USB стандарта не ниже 
3.0: не менее трех свободных; 
Внешний интерфейс LAN (использование 
переходников не предусмотрено): наличие; 
Наличие модулей и интерфейсов 
использование переходников не 
предусмотрено): VGA, HDMI; 
Беспроводная связь Wi-Fi: наличие с 
поддержкой стандарта IEEE 802. 1 In или 
современнее; Wed-камера: наличие; 
Манипулятор «мышь»: наличие; 
Предустановленная операционная система с 
графическим пользовательским 
интерфейсом, обеспечивающая работу 
распространённых образовательных и 
общесистемных приложений: наличие. 

Директор 
МБОУ «Шелковская СОШ №3»: Х.А. Бачаева 

Исп. руководитель цента «Точка Роста» Мавсарова Сияда Алавудиновна, 8 (965) 954-01-44 
E-mail: siyada.mavsarova66@mail.ru 

mailto:siyada.mavsarova66@mail.ru

